MEKATRONIK MUHENDISLIGi A.B.D. 2023-2024 GUZ DONEMIi
DOKTORA DERS PROGRAMI

Doc.Dr. ismail KOCAK

MKM6101 Otonom Tasitlar

Dr.Ogr.Uyesi Cemil KOZKURT

MKM6110 Mekatronikte Giivenlik
ve Kimlik Dogrulamasi

Ders Saati Pazartesi Sal1 Carsamba Persembe Cuma
08:45-09:30 - - = - -
. MKM6196 Bilimsel Arastirma MKM6102 Makine Teorisi
09:35-10:20 - - Yontemleri ve Yayin Etigi (U.O.) Dr.Osr. Uvesi Cemil KOZKURT -
Do¢.Dr. ismail KOCAK -vgr.tyesi e
e a1 MKM6196 Bilimsel Arastirma MKM6102 Makine Teorisi
10:25-11:10 - - Yontemleri ve Yayin Etigi (U.O.) Dr.Osr.Uvesi Cemil KOZKURT -
Doc.Dr. ismail KOCAK DLy
MKM6196 Bilimsel Arastirma . .
11:15-12:00 - . Yontemleri ve Yaym Etigi (U.0.) MKM6102 Makine Teorisi i

12:00-12:50 OGLE ARASI

12:50-13:35 i i Dog¢.Dr. H. Oktay ERKOL Dr.Ogr.Uyesi Muhammed i
MILANI
MKM6110 Mekatronikte Giivenlik
13:40-14:25 ) ) MKM6101 Otonom Tagitlar Ve“Kin}.lik Dogrulamasi )
’ ’ Do¢.Dr. H. Oktay ERKOL Dr.Ogr.Uyesi Muhammed
MILANI
MKM6110 Mekatronikte Giivenlik
14:30-15:15 ) ) MKM6101 Otonom Tagitlar Ve“Kin}.lik Dogrulamasi )
’ ’ Do¢.Dr. H. Oktay ERKOL Dr.Ogr.Uyesi Muhammed
MILANI
MKM6105 Gergek Zamanli Gorii | MKM6104 Elektromekanik Sistem | MKM6108 Yapay Zeka ve Uzman
15:20-16:05 - ve Kontrol Tasarimi Sistemler -
Dr.Ogr.Uyesi Emrah DONMEZ Do¢.Dr. Adem DALCALI Dr.Ogr.Uyesi Bahar MILANI
MKM6105 Gergek Zamanli Gorii | MKM6104 Elektromekanik Sistem | MKM6108 Yapay Zeka ve Uzman
16:10-16:55 - ve Kontrol Tasarimi Sistemler -
Dr.Ogr.Uyesi Emrah DONMEZ Do¢.Dr. Adem DALCALI Dr.Ogr.Uyesi Bahar MILANI
MKM6105 Gergek Zamanl Gorii | MKM6104 Elektromekanik Sistem | MKM6108 Yapay Zeka ve Uzman
17:00-17:45 - ve Kontrol Tasarimi Sistemler -
Dr.Ogr.Uyesi Emrah DONMEZ Doc¢.Dr. Adem DALCALI Dr.Ogr.Uyesi Bahar MILANI




MEKATRONIK MUHENDISLiIGi A.B.D. 2023-2024 GUZ DONEMIi
YUKSEK LiSANS DERS PROGRAMI

Ders Saati Pazartesi Sal1 Carsamba Persembe Cuma
08:45-09:30 - - - - -
e MKM5110 Mobil Robotlar MKM5196 Bilimsel Arastirma MKMS5107 Makine Ogrenmesi
09:35-10:20 ) Doc.Dr. H.Oktay ERKOL Teknikleri ve Yayin Etigi ) Dr.Ogr.Uyesi ilyas OZER
§.or. . y Dog¢.Dr. ismail KOCAK (U.O.) DLy Y
e MKM5110 Mobil Robotlar MKM5196 Bilimsel Arastirma MKMS5107 Makine Ogrenmesi
10:25-11:10 ) Doc.Dr. H.Oktay ERKOL Teknikleri ve Yayin Etigi ) Dr.Ogr.Uyesi ilyas OZER
g.Lr. H.Oktay Doc.Dr. ismail KOCAK (U.0.) -ogr-Lyest 1y
. MKM5196 Bilimsel Arastirma L .
11:15-12:00 ) MKM5110 Mobil Robotlar Teknikleri ve Yaym Etigi i MKM5107 Makine Ogrenmesi

Doc¢.Dr. H.Oktay ERKOL

Dog¢.Dr. ismail KOCAK (U.O.)

Dr.Ogr.Uyesi ilyas OZER

12:00-12:50 OGLE ARASI
MKM5118 Dil Modelleri MKM5101 Mekatronik Sistem MKMS5117 Yapay Sinir Aglari MKM5109 Algilayicilar ve
12:50-13:35 Dr.Ogr.Uyesi S. Gokhan __ Tasanmu Dr.Ogr.Uyesi Serhat _ Déniistiiriiciiler -
TASKIN Dr.Ogr.Uyesi Cemil KOZKURT KILICARSLAN Dr.Ogr.Uyesi Semih Korkmaz
MKM5118 Dil Modelleri MKM5101 Mekatronik Sistem MKMS5117 Yapay Sinir Aglari MKM5109 Algilayicilar ve
13:40-14:25 Dr.Ogr.Uyesi S. Gokhan Tasarimi Dr.Ogr.Uyesi Serhat Doniistiiriictiler =
TASKIN Dr.Ogr.Uyesi Cemil KOZKURT KILICARSLAN Dr.Ogr.Uyesi Semih Korkmaz
MKM5118 Dil Modelleri MKM5101 Mekatronik Sistem MKM5117 Yapay Sinir Aglari MKM5109 Algilayicilar ve
14:30-15:15 Dr.Ogr.Uyesi S. Gokhan Tasarimi Dr.Ogr.Uyesi Serhat Déniistiiriiciiler -
TASKIN Dr.Ogr.Uyesi Cemil KOZKURT KILICARSLAN Dr.Ogr.Uyesi Semih Korkmaz
. . MKM§ 116 Ka})losuz Ag.lar MKMS5104 Nesnelerin interneti MKM5106 Te.kn|I_< Hesaplama
15:20-16:05 Dr.Ogr.Uyesi Selahattin Dr.Osr.Uvesi Alpay DORUK - - Dilleri
KOSUNALP -Lgr.Lyest Alpay Dr.Ogr.Uyesi Abdullah ELEN
. . MKM% 116 Ka‘blosuz Ag.lar MKMS5104 Nesnelerin interneti MKM5106 Te_kn|I_< Hesaplama
16:10-16:55 Dr.Ogr.Uyesi Selahattin Dr.Or.Uvesi Alpay DORUK - - Dilleri
KOSUNALP -Dgr-Lyest Alpay Dr.Ogr.Uyesi Abdullah ELEN
. . MKI\‘/.ISV 116 Ka'blosuz Ag.lar MKMS5104 Nesnelerin interneti MKM5106 Te.kn|I_< Hesaplama
17:00-17:45 Dr.Ogr.Uyesi Selahattin Dr.Osr.Uvesi Al DORUK - - Dilleri
KOSUNALP -Dgr-Lyest Alpay Dr.Ogr.Uyesi Abdullah ELEN

*Uzmanlik Alan Dersi ilgili Ogretim iiyelerinin ders yiikii bildirim formlarinda belirtilen giin ve saatlerde yapilacaktir.




